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セ ー ブ し な い （注1） 
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格 規 号 信 力 入 ■ 様 仕 源 電 ■ 

■入力信号回路：C0,C1,C2,H-OFF,CW,CCW

■環境条件 

■各部の機 能 と 設定 　 入出力機能仕様 
［ 機能設 定 ス イ ッ チ ］ ネ ーム プ レ ー ト 側  ON 

100ms 1s

10.8V
0V
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(注 ) ユ ー ザ 回 路 グ ラ ン ド と FSD2U2P14-01端子 間 の 電圧波 形 に て 規定 

使用時 保存時 備 　 考 

周囲温度 ℃  0～+50 

35～85 

-20～+60 

35～85 周囲湿度％RH

コ ネ ク タ リ ー ド （付属） 
（注2） C W 、 CC W は 信号 立 ち 下 が り エ ッ ヂ で 動 作 パ ル ス 入力指 定 し て い な い方 の 端 子 は H   レ ベ ル の こ と 
（注3 ） モ ー タ 電 流 は 、 ス テ ッ プ 角度設 定 を 1 / 1 、 電 流 セ ー ブ 機 能 を 無 効 と し て 、 モ ー タ を ホ ー ル ド し た 時の電流を波形ピーク値にて規定します。 

コ ネ ク タ リ ー ド （付属） 

電源入力表示LE D 

項 　 目 記 　 号 
規格値 

MIN M AX 

高レベル入力電圧 

低レベル入力電圧 

立ち上がり時間 

立ち下がり時間 

入力パルス幅 

回転方向切替タイミング 

Vih(V) 

Vil(V) 

Tr(μs) 

Tf(μs) 

Twl(μs) 

Twh(μs) 

3.5 

0 

― 

― 

18 

10 

5.3 

0.8 

25 

15 

― 

― 

端子番号 （色） 信号名 機 　 能 

1 （赤） 

2 （黒） 

3 （白/赤） 

4 （緑） 

5 （白） 

6 （白/緑） 

A 

A.COM 

A 

B 

B.COM 

B 

モータのA相 

モータのA相コモン線 

モータのA相 

モータのB相 

モータのB相コモン線 

モータのB相 

モータ電流：最大約2A（使用モータの駆動条件により異なる） 

モ ー タ 電源電圧 （VM） ： 10.8 V ～ 33.0V  

スイッチ 
No. スイッチ名 機 　　 能 

ス イ ッ チ 設定位 置 と 動作 

1 

2 

3 

4 

SEL 

SAVE 

パルス入力方式設定 

自動モータ電流セーブ機能の選択 
ス 
テ 

プ 
角 

設 
定 

分割数 

MS0 

MS1 

CN2 9  6 1  1 CN1 

端子番号 （色） 信号名 機 　 能 

モ ー タ 駆動用電源1 2～ 30 V を 接 続 

モ ー タ 駆動用電 源 グ ラ ン ド 

CW方向駆 動 パ ル ス ま た は シ リ ア ル パ ル ス 信号入力 

CCW方向駆 動 パ ル ス ま た は 回転方向信号入力 （L ： CW回転） 

ホ ー ル ド オ フ （ モ ー タ 通 電 カ ッ ト ）  H ： 無通電 　 L ： 通電 

信 号 グ ラ ン ド 

［ CN 1  信号入 力 コ ネ ク タ ］ 

［CN 2  モータコネクタ］ 

（注1 ） セ ー ブ 時 モ ー タ 電 流 は 機能設 定 ス イ ッ チ の "SAVE"機 能 が 有 効 の 時 に 有 効 とな り 、 入 力 パ ル ス を 停 止 し て 
か ら 約0.25秒 後 に 電流低 減 と な り ま す 。 

No.3 No.4 

モ ー タ ホ ー ル 

モ ー タ ホ ー ル 

HIGH 

HIGH 

HIG H  HIGH 

LOW 

HIGH 

HIGH 

CW 

CCW 

CW 

CCW 

CW/CCW 

CLK/DIR 

入力信 号 と モ ー タ 回転方向の関係 

駆動指令 
入力方式 

FSD2U2P14-01
パームミニタイプ

■特徴
●57×73×42mmの超小型サイズのドライバです。
●ユニポーラ定電流タイプのドライバです。
●マイクロステップ機能により、ステップ角分割数は1/1（フルステップ）、1/2（マイクロステップ）、
1/4（マイクロステップ）の選択ができます。
●電流設定は３ビット外部信号により0.33～2A/相（実効値）までの８段階設定ができます。（ドライブ中の設定変更可）
●駆動指令は回転方向別パルス列信号および方向信号とパルス信号方式の２通り選択できます
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ステッピングモータ
＆ドライバ ハイブリット形ステッピングモータ用ドライバ2相

■適用モータ

外形図aC-28

ユニ 
ポーラ 

ドライバ

ドライバ機種名

FSD2U2P14-01

KH39EM2-801
KH39FM2-801
KH39GM2-801
KH4234-B90101
KH4238-B90101
KH4238-B90201
KH4242-B90101
KH4242-B90201
KH4248-B90101
KH4254-B90101
KA50HM2-502
KA50JM2-502
KA50KM2-502
KH56JM2-902, 912
KH56KM2-902, 912
KH56QM2-902, 912

yumi-hoshino
無題
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ステッピングモータ
＆ドライバ ハイブリット形ステッピングモータ用ドライバ2相

質量 0.1kg 

■付 属 コ ネ ク タ リ ー ド 

CN1 

CN2 

1 
1 

9 
6 

300   0 10 ± 3 

300   0 10 ± 3 

FSD2U2P14-01／ 
FSD2U3P13-01側 

機 　 種 

ユーザ名 
メーカー 

適合ハウジング 適合コンタクト（リール） 

CN1 

CN2 

IL-G-9P-S3T2-SA 

IL-G-6P-S3T2-SA 

IL-G-9S-S3C2-SA 

IL-G-6S-S3C2-SA 

IL-G-C2-SC-10000 

IL-G-C2-SC-10000 

日本航空電子工業 

日本航空電子工業 

リード線 

UL3266,AWG22 

UL3266,AWG22 

FSD2U2P14-01

 

質量 0.14kg 

FSD2U3P13-01

■ドライバ外形図 

■ コネクタ仕 様 

yumi-hoshino
無題


